
پارکینگدربازکنندهجکدستورالعمل

DC24Vسنگینکارهایمخصوص

:توجه

.کنیدمطالعهکاملطوربهمرتبهیکرادستورالعملایننصب،بهشروعازقبل

:هشدار

هایجکایمنیهایدستورالعملبامطابقوکافیمهارتدارایودیدهآموزشپرسنلتوسطبایدمحصولاین
ادواتاینبهاستممکنصلاحیتفاقدپرسنل.شودنصبتجاریومسکونیهایمجتمعبرایدربازکننده
.شوندمردمدیدنآسیبباعثوکردهواردخسارت

شودقطعبایدبرقجریاننگهداری،وتعمیرخدماتانجامیامحصولنصبازقبل.

ًتواندمیمحصولازنامناسباستفادهیانادرستنصب.بخوانیددقتبارادستورالعملایننصب،ازقبللطفا
.کندواردجدیآسیباموالوکاربرانبه

ازتاشودتعویضشدهبندیعایقکاملاًکابلیکبابایداست،قطعیدچاریادیدهآسیببرقکابلاگر
.آیدعملبهممانعتدیگرانبرایخطرناکمحیطایجادیاگرفتگیبرق

داریدنگهدورکودکاندسترسازرادورراهازکنترلهایدستگاه.



درهاشدنبازمسیردریاموتوربازوهایمسیردرهاجککارحیندرافرادسایریاکودکانندهیداجازه
.بایستند

نکنیداستفادهدورراهازکنترلدستگاهازنیستید،درهادیدنبهقادرکهداریدقراروضعیتیدروقتی.

نکنیدنصبانفجارقابلواشتعالقابلخورنده،هایمحیطدررامحصولات.

خودداریدارد،قرارمردمعمومدسترسیمعرضدردستیبازکنندهکلیدکهمکانیدرموتوربازوهاینصباز
.کنید

نیازموردابزارهای

محصولاتتنظیم-۱

جانبیقطعاتومحصولاتلیست



۱شکل

دربازکنندهجکقطعاتفهرست

عقبثابتپایه:۱شماره



درسازهبهمتصلبلندپایه:۲شماره

درجلویثابتپایه:۳شماره

۳۰بلندبازوی:۴شماره ۴۰تا۰ میلیمتر۰

موتوردندهجعبه:۵شماره

برقکابل:۶شماره

اصلیموتوربازویعقبپایهثابتصفحه:۷شماره

دستیبازکنندهکلید

۳شکل

دردستیبازکنندهسیستمهایگزینهومشخصات-۲

استفادهدستیصورتبهدرکردنبستهیابازوکلاچکردنآزادبرایدستیبازکنندهکلیداز:برققطعصورتدر)۱
.کنید

.شودنمیبازدر:شودمیدرشدنبازازمانعچیزیوقتی)۲

پشتیبان،باتریفتوسل،زن،چشمکهشدارچراغخورشیدی،سیستمبهتواندمیدربازکنندهکنترلسیستم:اختیاری)۳
.شودمتصلکنترلهایدستگاهسایریاکلیدصفحه

.کردتنظیمتوانمیرادرشدنبستهوشدنبازسرعت:سرعتکنترل)۴

.استآرامشروعسیستمبهمجهزدربازکننده:آرامشروع)۵

ازقبلتاخیرزمانکهنحویبهاستخودکارشدنبستهعملکردبهمجهزدربازکنندهسیستم:خودکارشدنبسته)۶
.باشدمیتنظیمقابلدرشدنبسته



.کردبازتوانمیرا)لنگهدو(دوتاییدرهایهموتکیدرهایهممحصولاتاینازاستفادهبا:دوتایییاتکیدرهای)۷

دورراهازکنترلدستگاهچندینباسادگیبهتواندمیکنترلسیستم:دورراهازکنترلدستگاهچندینازاستفاده)۸
.کندکاردربازکنندهکنترلبرای

.کرداستفادهDC24Vپشتیبانباترییکازتوانمی:پشتیبانباتری)۹

۱ .کوچکیابزرگاندازهدرکنترلجعبهفشاری،دکمهکلید،صفحهفتوسل،،DC24Vدرقفل:اختیاریهایدستگاه)۰

۱ .کندعملصداوسرایجادبدونوآرامیبهکهکردتنظیمطوریتوانمیرادربازکننده)۱

۱ بههمیشهکهکردتنظیمطوریرادربازکنندهتوانمیشدهارائهافزاریسختهایپایهگرفتنقرارموقعیتبهبسته)۲
.بگیردقراربستهوضعیتدریاوبازوضعیتدرفرضپیشطور

فنیمشخصات-۳

۵/۱:دربازکنندهناخالصوزن کیلوگرم۷ ۱:درشدنباززاویهحداکثر ۱ درجه۰

IP55:محافظتیرده ~C۵۰:محیطدمای +°C۲۰-°

۳۰:درلنگههروزنحداکثر کیلوگرم۰ متر۵/۲–۵/۳:اهرمطولحداکثر

دقیقه۵:مداومحرکتزمان ۳۰:بازوجابجاییمیزانحداکثر میلیمتر۰

ثانیهبرسانتیمتر۴/۲:بازوشدنبازسرعت ۳۰:چرخشسرعت دقیقهدردور۰

220VAC±10%/120VAC±10%:ورودیبرق 24V:موتورولتاژ DC, 60W

:نصبسایتسازیآماده-۴



۴شکل

کائوچوییکنندهمتوقف)۲

دربازکنندهموتور)۳

فتوسلالکترونیکیسنسور)۵

)اختیاری(هشداردهندهزنچشمکچراغ)۶

درستونهایرویبرپشتیهایپایهنصببرایجایگزینهایروش-۵

۵شکل



.کنیدایجادمیلیمتر۸قطربهسوراخچهار–الف

چوننکنیدمحکمخیلیراهاپیچ(کنیدمحکمدرستیبهوکردهفروسوراخهادررابتنمخصوصپیچعددچهار–ب
).شوندخارجآجرییابتنیدیوارازهاپیچاستممکن

.کنیدمحکمخودجایدرمخصوصهایپیچباودادهقرارخودجایدرراموتوراتصالپایه–ج

:وسط۵شکلبتن،رویبرجوشکاریوسوراخکاری-۲

.کنیدایجادمیلیمتر۸قطربهسوراخچهار–الف

.بدهیدقرارشدهحفاریهایسوراخبالایراسوراخهچهارپشتیپایه–ب

.کنیدجوشکاریجلوییپایهرویبرراموتورپایه–ج

:چپسمت۵شکلساخته،پیششکلUهایپیچ-۳

.دهیدقرارشکلUهایپیچانتهاییلبهبالایراپشتیپایهسوراخچهار–الف

.کنیداستفادهمناسبپیچهایاز–ب

.کنیدمحکمخودجایدرشدهارائههایپیچباودادهقرارخودجایدرراموتوراتصالپایه–ج

نصبمختلفشرایطبامتناسبعقبپایهثابتصفحهمختلفهایزاویهتنظیم-۴

۶شکل

.کنیدنصبدرجلوییپایهرویبرراموتورثابتانتهای–۶

دیدازتاباشدزمینبهرودستیبازکنندهکلیدسوراخکهشودنصبایشیوهبهموتورکنیدحاصلاطمینان-۱
.بمانددورمردمعموم



۷شکل

قطعبرقکهکنیدحاصلاطمیناندرجلوییپایهوموتورثابتانتهایبینقفلواشروپیندادنقرارهنگام-۲
.است

.دهیدقرارکلیدسوراخدررادستیبازکنندهکلید-۳

بازدستیصورتبهرادربتوانیدوشودخلاصموتورکلاچتابچرخانیدساعتهایعقربهجهتدرراکلید-۴
.کنید

ملاحظات-۷

چپ۸شکل
دردستیبازکنندهکلیدوبرقکابلدرستنصب

عقبثابتپایه)۱
عقبپایهواصلیموتوربازویثابتصفحه)۲
قفلپین)۳

راست۸شکل
دردستیبازکنندهکلیدوبرقکابلنادرستنصب

بارانآبزهکشیروزنه)۴
قفلهایمهرهوواشرها)۵
برقکابل)۶

راست۸شکلنادرست،نصب:توجه

دروآنشدنپارهوکابلگرفتگیگازبهمنجرتواندمیکاراین.شودنصبموتوربازویبالایقسمتدرنبایدبرقکابل
از.باشدزمینبهروآنرویکهشودنصبایگونهبهبایددردستیبازکنندهکلیدهمچنین.شودگرفتگیبرقنتیجه
.کنیداستفادهچپ۸شکلبامطابقنصبدرستروش

درهارویبربستهیابازحالتدرموتورانتهایبازوهاینصب-۸



۹شکل

۲/۱قطربهسوراخدو–الف .کنیدایجادیکدیگرازمیلیمتر۶۸فاصلهبامیلیمتر۰

.دهیدقرارسوراخهارویبررادرروینصبمخصوصسوراخدارپایهدو–ب

لطفا(کنیدسفتخوبیبهراپیچهاودهیدقراردرپایهرویبرمناسبپیچهایازاستفادهباراموتورانتهایپایه–ج
آندلیلکهاستنشدهارائهمحصولباهمراهدربهجلوییثابتپارهبستنبرایپیچهااینکهباشیدداشتهتوجه

).استیکدیگربادرهامتفاوتضخامت

.دهیدقرارخودجایدرراگیرهواشرهایوقفلپین–د

:هاپایهارتفاع

۱شکل ۰

دونصبعدم.باشدزمینسطحازدرپایهارتفاعبابرابردقیقاًزمینسطحازپشتیپایهارتفاعکهکنیدحاصلاطمینان
نیرویکاهشموجبهمچنین،.شودمیمحصولدیدنآسیبوموتوربازویشدنخمبهمنجریکسانارتفاعدرپایه

اختلاف.نکندکارخوبیبهمجموعدرسیستمیاشدهبستهوبازسختیبهدرهاشودمیباعثوشدهدرکششیارانش
.شدخواهدموتوربازویوموتوردیدنآسیبباعثپایهدوبینشدیدارتفاع

.استشدهجمععادیصورتبهکهدربازکنندهسیستمپیکربندی



۱شکل ۱

موتورثابتلولایودرجلوییلبهبینفاصله–الف

موتورلولایمرکزیخطودرلولایبینفاصله–ب

شدهجمعوضعیتدرموتورفاصلهحداکثرودرلولایبینفاصله–ج

استشدهبازعادیصورتبهکهدربازکنندهسیستمپیکربندی



۱شکل ۲

موتورثابتلولایودرجلوییلبهبینفاصله–الف

موتورلولایمرکزیخطودرلولایبینفاصله–ب

شدهجمعوضعیتدرموتورفاصلهحداکثرودرلولایبینفاصله–ج

کنترلبوردکشیسیمنمودار

:فنیپارامترهای

ولتی۲۴پشتیبانباتریبرایAC24V:کنترلپنلولتاژ-۱

دربازکنندهدوگانهبازوهایبرایمناسب:اجراقابلدامنه-۲

ماخودمخصوصکدهای:دورراهازکنترلهایدستگاهکدگذاری-۳

۱حداکثر:دورراهازکنترلهایدستگاهازپشتیبانی-۴ .استسیستمحافظهدرثبتقابلدستگاه۲۰

24Vموتورعدددو:موتورمشخصات-۵ DC



.گیردمیقراراستفادهموردجفتیدرهایکردنبازبرایکهخارجیهایدستگاهاتصالبرایSIDEترمینالدو-۱

.گیردمیقراراستفادهموردخارجیهایدستگاه»زمیناتصالسیم«اتصالبرایکهCOMترمینال-۲

.گیردمیقراراستفادهموردتکیدرهایکردنبازبرایکهخارجیهایدستگاهاتصالبرایSIDEترمینالیک-۳

.گیردمیقراراستفادهمورددرهاکردنبازبرایکهخارجیدستگاههرگونهاتصالبرایSWIPECARDترمینال-۴

.گیردمیقراراستفادهموردخارجیهایدستگاه»زمیناتصالسیم«اتصالبرایکهCOMترمینال-۵

.گیردمیقراراستفادهموردفتوالکتریکسنسوراتصالبرایINFRAREDسرخمادونترمینال-۶

12Vبرقخروجی-۷ DC۲۰پیوستهبرقجریان(گیردمیقراراستفادهموردفتوالکتریکسنسوراتصالبرای ۰
).آمپرمیلی

.پشتیبانباتریمثبتقطباتصالبرایولت۲۴باتریخروجی-۸

.پشتیبانباتریمنفیقطباتصالبرایولت۲۴باتریخروجی-۹

۱ بافتوالکتریکسنسورجملهاز(گیردمیقراراستفادهموردخارجیتجهیزاتاتصالبرایDCولت۲۴برقخروجی-۰
).آمپر۱جریانشدتحداکثر

۱ .گیردمیقراراستفادهموردخارجیهایدستگاه»زمیناتصالسیم«اتصالبرایGNDترمینال-۱



۱ .گیردمیقراراستفادهموردزنچشمکلامپمثبتقطباتصالبرایDCولت۲۴لامپخروجی-۲

۱ .گیردمیقراراستفادهموردزنچشمکلامپمنفیقطباتصالبرایDCولت۲۴لامپخروجی-۳

۱ .گیردمیقراراستفادهموردالکترومکانیکیقفلاتصالبرایکهNFترمینال–DCولت۲۴قفلخروجی-۴

۱ .گیردمیقراراستفادهموردقفل»زمیناتصالسیم«اتصالبرایCOMترمینال-۵

۱ .گیردمیقراراستفادهموردمغناطیسیقفلاتصالبرایکهNAترمینال–DCولت۲۴قفلخروجی-۶

۱ DCولت۲۴آلارمخروجی-۷

۱ DCولت۲۴آلازمخروجی-۸

۱ بازبعداًکهگیردمیقراراستفادهمورداست،شدهنصبدررویبرکه۱موتوراتصالبرایMotor1ترمینال-۹
راستسمتبهچپسمتاز(شودمیمتصلرنگقرمزسیماولینبهترمینالاین.شودمیبستهاولوشودمی

).بشمارید

بازبعداًکهگیردمیقراراستفادهمورداست،شدهنصبدررویبرکه۱موتوراتصالبرایMotor1ترمینال-۲۰
راستسمتبهچپسمتاز(شودمیمتصلرنگآبیسیمدومینبهترمینالاین.شودمیبستهاولوشودمی

).بشمارید

بازابتداکهگیردمیقراراستفادهمورداست،شدهنصبدررویبرکه۲موتوراتصالبرایMotor2تاخیرترمینال-۲۱
راستسمتبهچپسمتاز(شودمیمتصلرنگآبیسیماولینبهترمینالاین.شودمیبستهبعداًوشودمی

تاخیرترمینالبهبایدفقطدررویشدهنصبموتوراست،لنگهیکدارایفقطدراگرباشید،داشتهتوجه).بشمارید
Motor2شودوصل.

بازابتداکهگیردمیقراراستفادهمورداست،شدهنصبدررویبرکه۲موتوراتصالبرایMotor2تاخیرترمینال-۲۲
راستسمتبهچپسمتاز(شودمیمتصلرنگقرمزسیمدومینبهترمینالاین.شودمیبستهبعداًوشودمی

).بشمارید

.گیردمیقراراستفادهموردترانسفورماتوراتصالبرایACولت۲۴برقورودی-۲۳

.گیردمیقراراستفادهموردترانسفورماتوراتصالبرایACولت۲۴برقورودی-۲۴

.دهدمینشانشمابهراسیستمتنظیمبهمربوطهایدادهدیجیتالینمایشگر-۲۵

.گیردمیقراراستفادهموردهادادهتنظیمهنگامارقامافزایشبرای+INCدکمه-۲۶



.گیردمیقراراستفادهموردهادادهذخیرهبرایFUNدکمه-۲۷

.گیردمیقراراستفادهموردهادادهتنظیمهنگامارقامکاهشبرای-DECدکمه-۲۸

.گیردمیقراراستفادهمورددورراهازکنترلهایدستگاهحذفیاریزیبرنامهبرایLearningدکمه-۲۹

دورراهازکنترلهایدستگاه

شمارهدکمهواستلنگهدودرهایباکردنکاربرای۲شمارهدکمهاست،لنگهیکدرهایباکردنکاربرای۱شمارهدکمه
.استآلارمخروجیبرای۳

کنیم؟ریزیبرنامهرادورراهازکنترلدستگاهیکچگونه

:اولمرحله

استاینمعنیبهکهشدخواهدخاموشLEDنشانگر.دهیدفشارثانیه۱حدودبرایکنترلبوردرویبرراLearnدکمه
.ایدشدهریزیبرنامهمرحلهواردکه

:دوممرحله

ازکنترلدستگاهشمارهدیجیتالینمایشگراکنون.دهیدفشارثانیه۲حدودرادورراهازکنترلدستگاههایدکمهازیکی
استمعنیاینبهکهدهدمیوزوزصدایوزدهچشمکمرتبهچهاربوردرویبرLEDنشانگرودادهنمایشرادورراه
.استشدهانجامموفقیتباریزیبرنامهمرحلهکه

نشود،دریافتجدیددورراهازکنترلدستگاهازسیگنالیهیچثانیه۵مدتطیاگرLearnدکمهدادنفشارازبعد:نکته
.شویدمیخارجریزیبرنامهمرحلهازوشدهروشندوبارهLEDنشانگر

:دورراهازکنترلدستگاهکردنحذف

دستگاهیعنیشودروشنLEDنشانگروبشنویدوزوزصدایمرتبهیکاگر.دهیدفشارثانیه۵حدوداًراLearnدکمه
.استشدهحذفسیستمازموفقیتبادورراهازکنترل

:کنترلبوردتنظیم

۰ازشمردنبادیجیتالینمایشگربرق،جریانکردنوصلازبعد حالایندرکهکندمیخودکردنچکبهشروع۹۹تا۰
درسیستمکهاستمعنااینبهوزوزصدایشدنقطعوLEDنشانگرشدنروشن.شودمیشنیدههموزوزصدای
.داردقرارعادیحالت

:مقدماتیاندازیراهروش



.ایدشدهتنظیماتمنویوارداکنون.بدهدنمایشراP0عبارتدیجیتالینمایشگرتاداریدنگهودادهفشارراFUNدکمه

هادادهوقتی.دهیدکاهشیادادهافزایشراعددیمقادیریاسریالشمارهتوانیدمی-DECو+INCهایدکمهفشردنبا
بهکهدهدمیوزوزصداییکسیستم.شودذخیرههادادهتادهیدفشارراFUNدکمهشد،تنظیممناسبمیزانبه

راآنکهرامنوییشمارههمچناندیجیتالینمایشگرها،دادهکردنذخیرهازبعد.استهادادهموفقسازیذخیرهمعنی
تادهیدفشاررا-DECیا+INCدکمهبشوید،بعدیمنویتنظیماتوارداستلازماگر.دهدمینمایشایدکردهتنظیم
انتخابراآنشمارهکهشویدمنوییواردتادهیدفشارراFUNدکمهسپسوکردهانتخابراخودنظرموردمنوی
راآنتادادیدفشارراFUNدکمهوکردهتنظیمراP0مقدارکهقبلمرحلهدر.کنیدتنظیمراآنداریدقصدوایدکرده

تابرویدP1یعنیبعدمرحلهبهخواهیدمیاگرکهدهدمینمایشراP0عبارتهمچناندیجیتالینمایشگرکنید،ذخیره
راP1عبارتدیجیتالینمایشگرحالت،ایندرکهدهیدفشارمرتبهیکرا+INCدکمهلطفابدهید،انجامراتنظیمات

درتنظیماتمنویبهورودبهنیازیهماگر.شویدP1تنظیماتواردتادهیدفشارراFUNدکمهسپس.دادخواهدنشان
.شویدخارجتنظیماتمنویازLearnدکمهدادنفشارباتوانیدمینیست،بعدمراحل

سیستمآرامکاربهشروعزمانتنظیم-۱

.داردقرارآرامکاربهشروعزمانتنظیموضعیتدردربازکنندهدهد،مینمایشراP0عبارتدیجیتالینمایشگروقتی

سیستمبودنخاموشمعنیبهصفرعددانتخابکهاستثانیه۶تا۰ازتنظیمقابلسیستمآرامکاربهشروعزمان
فشاررا+INCدکمهکهبارهر.استسیستمآرامکاربهشروعبرایزمانحداکثرهم۶عددواستآرامکاربهشروع
یکعددآنکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقمیکنمایشگرعددکنید،رهاوداده
زمانتنظیمات.شودذخیرهسیستمآرامشروعبرایانتخابیزمانتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم

).استثانیه۲رویکارخانهتنظیمات(استرسیدهاتمامبهسیستمآرامکاربهشروع

واماندگینیرویمیزانتنظیم-۲

داردقرارکمسرعتحالتدربازکننده۱شمارهموتوریعنیدهدمینمایشراP1عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-الف۲
فشاررا+INCدکمهکهبارهر.داردوجودتنظیمبرایمرحله۲۰تاصفراز.کردتنظیمراواماندگینیرویتوانمیو

رقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاوداده
.کنیدذخیرهواماندگینیرویمیزانانتخاببرایراشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهش

).است۶سطحرویکارخانهتنظیمات(رسدمیپایانبهپایینسرعتبا۱شمارهموتورواماندگینیرویتنظیم

داردقرارزیادسرعتحالتدربازکننده۱شمارهموتوریعنیدهدمینمایشراP2عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-ب۲
فشاررا+INCدکمهکهبارهر.داردوجودتنظیمبرایمرحله۲۰تاصفراز.کردتنظیمراواماندگینیرویتوانمیو

رقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاوداده
.کنیدذخیرهواماندگینیرویمیزانانتخاببرایراشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهش

۱سطحرویکارخانهتنظیمات(رسدمیپایانبهبالاسرعتبا۱شمارهموتورواماندگینیرویتنظیم ).است۰



وداردقرارکمسرعتحالتدربازکننده۲شمارهموتوریعنیدهدمینمایشراP3عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-ج۲
دادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.داردوجودتنظیمبرایمرحله۲۰تاصفراز.کردتنظیمراواماندگینیرویتوانمی
کاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاو

تنظیم.کنیدذخیرهواماندگینیرویمیزانانتخاببرایراشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیدا
).است۶سطحرویکارخانهتنظیمات(رسدمیپایانبهپایینسرعتبا۲شمارهموتورواماندگینیروی

داردقرارزیادسرعتحالتدربازکننده۲شمارهموتوریعنیدهدمینمایشراP4عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-د۲
فشاررا+INCدکمهکهبارهر.داردوجودتنظیمبرایمرحله۲۰تاصفراز.کردتنظیمراواماندگینیرویتوانمیو

رقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاوداده
.کنیدذخیرهواماندگینیرویمیزانانتخاببرایراشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهش

۱سطحرویکارخانهتنظیمات(رسدمیپایانبهبالاسرعتبا۲شمارهموتورواماندگینیرویتنظیم ).است۰

بالاسرعتباحرکتزمانتنظیم-۳

.داردقراربالاسرعتباحرکتزمانتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراP5عبارتدیجیتالینمایشگروقتی

ونداردقراربالاسرعتباحرکتحالتدرسیستمیعنیصفرعددتعیین.داردوجودثانیه۳۳تا۰ازتنظیمامکان
را+INCدکمهکهبارهر.استثانیه۳۳سیستمحرکتبرایسرعتحداکثر.کندمیکارآهستهسرعتحالتدربازکننده

۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشار
ذخیرهسیستمحرکتسرعتانتخاببرایراشدهتعیینهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم
).استثانیه۵رویبرکارخانهتنظیمات(کنید

درهاشدنبازازبعدخودکارشدنبستهزمانتنظیم-۴

:نکته(داردقرارخودکارشدنبستهزمانتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراP6عبارتدیجیتالینمایشگروقتی

انجامخارجیجانبیتجهیزاتکمکبهکهاستدرهاخودکارشدنبستهعملکردبهمربوطفقطخودکارشدنبستهزمان
بهدرهاشدنبازازبعددرهاکنندهبازیعنیصفرعددانتخاب.داردوجودثانیه۹۹تا۰بینانتخابامکان).شودمی
کهبارهر.استثانیه۹۹بابرابرشدنبازازبعددرهاخودکارشدنبستهزمانحداکثر.شدنخواهدبستهخودکارطور
رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا+INCدکمه
شدنبستهزمانانتخاببرایشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم۱عدداینکنید،

۱رویبرکارخانهتنظیمات(کنیدذخیرهراشدنبازازبعددرهاخودکار ).استثانیه۰

درلنگهدوشدنبستهوبازبینزمانیفاصلهتنظیم-۵

دوشدنبازبینزمانیفاصلهتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراP7عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-الف۵
۱تا۰بینانتخابامکان.داردقراردرلنگه بهدرلنگهدوهرکهاستمعنیاینبهصفرعددانتخاب.داردوجودثانیه۰



بهشروع۲شمارهموتورازقبلثانیهیکمدتبه۱شمارهموتور،۱عددانتخاببا.شوندمیبازیکدیگرباهمزمانطور
۱بابرابردرلنگهدوشدنبازبینزمانیفاصلهحداکثر.کندمیشدنباز دادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.استثانیه۰
کاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاو

فاصلهتنظیم.شودذخیرهدرلنگهدوشدنبازبینشدهتعیینزمانیفاصلهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیدا
).استثانیه۰کارخانهتنظیمات(استرسیدهپایانبهدرلنگهدوشدنبازبینزمانی

دوشدنبستهبینزمانیفاصلهتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراP8عبارتدیجیتالینمایشگروقتی-ب۵
۱تا۰بینانتخابامکان.داردقراردرلنگه بهدرلنگهدوهرکهاستمعنیاینبهصفرعددانتخاب.داردوجودثانیه۰
شروع۱شمارهموتورازقبلثانیهیکمدتبه۲شمارهموتور،۱عددانتخاببا.شوندمیبستهیکدیگرباهمزمانطور
۱بابرابردرلنگهدوشدنبستهبینزمانیفاصلهحداکثر.کندمیشدنبستهبه را+INCدکمهکهبارهر.استثانیه۰

۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشار
.شودذخیرهدرلنگهدوشدنبستهبینشدهتعیینزمانیفاصلهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم

).استثانیه۰کارخانهتنظیمات(استرسیدهپایانبهدرلنگهدوشدنبستهبینزمانیفاصلهتنظیم

:خودکارشدنبستهزمانتنظیم-۶

امکان.داردقرارخودکارشدنبستهزمانتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراP9عبارتدیجیتالینمایشگروقتی
حداکثر.شدنخواهدبستهخودکارطوربهدرهاکنندهبازیعنیصفرعددانتخاب.داردوجودثانیه۹۹تا۰بینانتخاب

رقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.استثانیه۹۹بابرابردرهاخودکارشدنبستهزمان
راFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایش

۰رویبرکارخانهتنظیمات(کنیدذخیرهرادرهاخودکارشدنبستهزمانانتخاببرایشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشار
).استثانیه

:آلارم/لامپخروجیکنترلتنظیم-۷

قرارآلارم/لامپخروجیکنترلتنظیموضعیتدردرهابازکنندهدهد،مینمایشراPAعبارتدیجیتالینمایشگروقتی
یابستهثانیه۳۰مدتطیهمرویدرهااگریعنیصفرعددانتخاب.داردوجود۳تاصفرازگزینهانتخابامکان.دارد
درهاشدنبستهیابازاگر.بودخواهدولتاژفاقدلامپوداشتهقرار)پایاتک(مونواستابلحالتدرآلارمشوند،باز

وداردقرارمونواستابلحالتدرآلارمیعنی۱عددانتخاب.بودخواهدولتاژدارایلامپبکشد،طولثانیه۳۰ازبیشتر
ثانیه۳۰مدتطیهمرویدرهااگریعنی۲عددانتخاب.باشندحرکتحالدردرهاکهزندمیچشمکوقتیفقطلامپ
شدنبستهیابازاگر.بودخواهدولتاژفاقدلامپوداشتهقرار)پایادو(استابلبایحالتدرآلارمشوند،بازیابسته
قراراستابلبایحالتدرآلارمیعنیهم۳عددانتخاب.بودخواهدولتاژدارایلامپبکشد،طولثانیه۳۰ازبیشتردرها
اینکنید،رهاودادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.باشندحرکتحالدردرهاکهزندمیچشمکوقتیفقطلامپودارد
.کندمیپیداکاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدد



تنظیمات(کنیدذخیرهرادرهاخودکارشدنبستهزمانانتخاببرایشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه
).است۰عددرویبرکارخانه

قفلزمانتنظیم-۸

کنترل.گیردمیقرارقفلزمانکنترلتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراPbعبارتدیجیتالینمایشگروقتی
یعنیصفرعددانتخاب.داردوجود۲تاصفربینانتخابامکان.کنیمکنترلراقفلتوانیممیکهزمانییعنیقفلزمان
کنترلزمانیعنی۲عددانتخابواستثانیه۵/۱قفلکنترلزمانیعنی۱عددانتخاب.استثانیه۱قفلکنترلزمان
بارهروکندمیپیداافزایشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.استثانیه۲بابرابرقفل
تنظیمهایدادهتادهیدفشارراFUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکه

).است۰عددرویبرکارخانهتنظیمات(کنیدذخیرهرادرهاخودکارشدنبستهزمانانتخاببرایشده

درلنگهدویالنگهیکشدنبازانتخاب-۹

قراردرلنگهدویالنگهیکشدنبازانتخابحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراPCعبارتدیجیتالینمایشگروقتی
بازدورراهازکنترلدستگاهکمکبهدرهایعنیصفرعددانتخاب.داردوجود۳تاصفربینانتخابامکان.دارد
انتخابوشوندمیبازدرلنگهدوهریعنی۲عددانتخاب.شودمیبازدرلنگهیکفقطیعنی۱عددانتخاب.شوندنمی
۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا+INCدکمهکهبارهر.کردبازتوانمیرادرلنگهدوهمولنگهیکهمیعنی۳عدد
FUNدکمه.کندمیپیداکاهشرقم۱عدداینکنید،رهاودادهفشاررا-DECدکمهکهبارهروکندمیپیداافزایشرقم

برکارخانهتنظیمات(کنیدذخیرهرادرهاخودکارشدنبستهزمانانتخاببرایشدهتنظیمهایدادهتادهیدفشاررا
).است۳عددروی

۱ NOیاNCحالتدرفتوسلکارکردانتخاب-۰

.NOیاکندکارNCحالتدرفتوسلکهکنیدانتخابتوانیدمیدهد،مینمایشراPdعبارتدیجیتالینمایشگروقتی

۰عددیمقدار ۰عددیمقداروکندمیکارNOحالتدرفتوسلیعنی۰ .کندمیکارNCحالتدرفتوسلیعنی۱

۱ درشدنبازهنگامایلنگهدویاایلنگهیکحالتانتخاب-۱

یکحالتدرشدنبستهوبازحالتکهکنیدانتخابتوانیدمیدهد،مینمایشراPEعبارتدیجیتالینمایشگروقتی
دوهراینکهبرایوکنیدواردرا۱عددبایدکندکارموتورهاازیکیفقطاینکهبرای.بگیردقرارایلنگهدویاایلنگه

).است۰عددرویکارخانهتنظیمات(کنیدواردرا۰عددبایدکنندکاربازکنندهموتور

۱ )ریست(مجددتنظیم-۲

مرحلهبهورودازبعد.داردقرارمجددتنظیمحالتدربازکنندهدهد،مینمایشراPoعبارتدیجیتالینمایشگروقتی
.شودمجددتنظیمموفقیتباسیستموشدهذخیرهتنظیماتتادهیدفشارراFUNدکمهمجدد،تنظیم




